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Calendario de agoes

Data Hora Atividade
de24 dejulhoa07 | 8as12h Inscri¢des no concurso’
de agosto de 2023 | 13 as 17h
11 de setembro 8h Prova Escrita
13 de setembro 9h Sorteio do ponto da Prova
Didatica
14 e 15 de setembro 9h Prova Didatica
20 de setembro 10 h Plano de Trabalho
21 de setembro 10 h Prova de Titulos
Divulgagéo do Resultado Final
22 de setembro 10 h (Quadro de notas)
Jodo Pessoa, 07 de Julho de 2023
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Informacgoes sobre a prova didatica

No dia 13 de setembro as 9 h o presidente da banca examinadora ira
sortear um dos pontos listados no conteddo programatico do concurso,
excluindo-se o ponto que fora sorteado na prova escrita. Em seguida sera
sorteada a ordem de apresentacao dos candidatos e definido seu horario
de apresentacao.

No dia 14 de setembro até as 9h todos os candidatos deverao
entregar ao presidente da banca examinadora o material utilizado em sua
prova didatica como slides, planos de aula e outros. Nao sera permitido o
uso de outro material entregue apds as 9 h.

Nos dias 14 e 15 de setembro serao realizadas as provas didaticas
segundo a ordem sorteada de candidatos. Cada candidato deve esta
presente no seu hordrio definido em sorteio onde terd 50 min para sua
apresentacao oral e em seguida a arguicdao da banca examinadora.
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Conteudo Programatico

1. Modelagem Cinematica ¢ Dindmica de Robds Moveis: cinematica direta e inversa de rob0s moveis,
modelagem dindmica de atuadores.

2. Sistemas de Controle de Robds Moéveis: controle de trajetéria de robos moveis terrestres, controle de posicao
e atitude de robos moveis aéreos, controle por realimentagdo visual (servocontrole).

3. Planejamento de Caminhos ¢ Planejamento de Trajetoria: métodos baseados em mapa de rotas, métodos
baseados em decomposi¢do em células convexas, métodos baseados em campos de potencial, métodos baseados
em arvores aleatorias rapidas.

4. Localizacdo de robos Méveis: fusdo de sensores; localizacdo relativa e absoluta; localiza¢do de robos baseada
em visdo robotica; localizagdo com mapeamento simultdneo (SLAM).

5. Sistemas Multi-robos: Sistema Multi-Robds Lider-Seguidor, Abordagens Bio-inspiradas, Abordagens
baseadas em Estrutura Virtual, Controle de Formacéo;

6. Processamento Digital de Imagem: Percepcdo visual, reconstrucdo de cena, detecgdo e reconhecimento de
objetos, restauracdo de imagens.

7. Visdo Robdtica: percepcao e reconhecimento de alvos, reconhecimento de obstaculos méveis, processamento
de imagens por cameras monocular, processamento de imagens por cameras estéreo, processamento de imagens
por cameras de profundidade (RGB-D), Odometria Visual, Percepgdo 2D e 3D.

8. Programacao para sistemas roboticos autonomos: caracteristicas e particularidades das linguagens utilizadas,
programagcao de tarefas e comportamentos, ROS (1 e 2), programagao para sistemas distribuidos.

9. Interacdo humano-computador: planejamento, métodos de inspe¢do, métodos de observagdo, testes de
usuarios, formularios pré e pods teste, métodos de analise de grande volume de dados da interagdo

10. Interacdo Humano-Ambiente: perspectivas técnicas, inteligéncia artificial e analise de dados da interagdo,
reconhecimento de voz, reconhecimento de gestos, reconhecimento de agdes.
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Membros da Comissao Examinadora

Membros Titulares

Prof. Dr. Tiago Pereira do Nascimento UFPB
Profa. Dra. Silvia Silva da Costa Botelho |FURG
Prof. Dr. Alexandre Santos Brandao UFV
Suplentes

Prof. Dr. Ewerton Monteiro Salvador UFPB
Prof. Dr. Paulo Lilles Jorge Drews Junior |FURG
Prof. Dr. Marco Aurélio Wehrmeister UTFPR

Servidor designado para Acompanhamento
Ana Cristina Correa da Silva Moraes UFPB
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